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D-01.01.01 WYTYCZENIE TRASY
| PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1.CZESC OGOLNA
1.2.Przedmiot i zakres robot obgtych specyfikacja

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngmws/magania dotyce wykonania
i odbioru robot zwjzanych z wytyczeniem przebiegu trasygai ulicy Dalekiej, zjazdow,
poboczy, ciekdw, rowow, przepustow .

W zakres rob6t pomiarowych, zwganych z odtworzeniem trasy i punktéw wyséakowych
wchodz;:

* sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktow gtéwnych osi trasy
punktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzege 0si),

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysésiowych (reperéw roboczych),
wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

ustabilizowanie punktéw w sposob trwaly, acta ich przed zniszczeniem oraz
oznakowanie w sposéb utatwdey odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.0kreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe dotygze robét podano w ST D-00.00.00 e¢&z ogdlna”.
Okreslenia podane w niniejszej specyfikacgi agodne z polskimi normami.

1.4.0g0Ine wymagania dotyczce robot
Ogolne wymagania dotyaze robot podano w ST D-00.00.00 g8& ogodlna” pkt. 1.4.
Wykonawca jest odpowiedzialny za j&ko prowadzonych rob6t i za ich zgoééo
z DokumentagjProjektovs, ST oraz instrukcjami Zamawiggego

2. WYMAGANIA DOTYCZACE  WLASCIWOSCI  WYROBOW
BUDOWLANYCH

Do utrwalenia punktéw gtownych trasy najestosowad pale drewniane z gwdziem
lub pretem stalowym, stupki betonowe albo rury metalowahagosci okoto 0,5 metra.
Pale drewniane umieszczone poza gearobét ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania
trasy, powinny mié srednie od 0,15 do 0,20 m i dlugébod 1,5 do 1,7 m. Do stabilizaciji
pozostatych punktéw natg stosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i diugmn
okoto 0,3 m, a dla punktow utrwalanych w nawierzicholce stalowerednicy 5 mm

i diugcsci od 0,04 do 0,05 m.Swiadki" powinny mig dtugai¢ okoto 0,5 m i przekroj
prostoktny.

3.WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU | MASZYN DO
WYKONANIA ROBOT BUDOWLANYCH

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysgolmvych naley stosowa nastpujacy
Sprzt:

» teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

faty,
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» tadmy stalowe i szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy i j@inktow wysokéciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadieopomiaru.

4 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU

Wszystkie srodki transportu ftywane przez Wykonawc musz posiadé odpowiednie
zezwolenia oraz aktualne badania techniczne.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT
BUDOWLANYCH

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z obogaujacymi Instrukcjami GUGIK
(od I do 7). W oparciu o materiaty dostarczone piZzamawiagcego Wykonawca powinien
przeprowadzi obliczenia i pomiary geodezyjne niedine do szczegétowego wytyczenia
robét. Prace pomiarowe powinny dyykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie
kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawZamawiagcego o wszelkich btlach
wykrytych w wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i Kureperéw roboczych. By te
powinny by usungte na koszt Zamawigego. Wykonawca powinien sprawglzizy rzdne
terenu okrdone w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi ¢gdnymi terenu.
Jezeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgine terenu istotnie #@ia sie od rzdnych
okreslonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomé o tym Zamawiajcego.
Uksztaltowanie terenu w takim rejonie nie powinngt kzmieniane przed pogjiem
odpowiedniej decyzji przez Zamawaapgo. Wszystkie roboty dodatkowe, wynikeg
z r&nic rzdnych terenu podanych w dokumentacji projektowegednych rzeczywistych,
akceptowane przez Zamawieggo, zostanwykonane na koszt Zamawiaeggo. Zaniechanie
powiadomienia Zamawiafego oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku cilagi
Wykonawe. Wszystkie roboty, ktdre baaujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdpy¢
rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikow pomiaroéw przenaaiapcego.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtéwne trasy i punitgérednie osi trasy mugzyc
zaopatrzone w oznaczenia ofegace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk
i potozenie tych punktow. Forma i wzér tych oznacpewinny by zaakceptowane przez
Zamawiajcego.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktéw pomiarowych iich
oznaczeé w czasie trwania robot. Zai znaki pomiarowe przekazane przez Zamawejo
zostan zniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie
jest konieczne do dalszego prowadzenia robét, &iamp one odtworzone na koszt
Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne dlaviptowej realizacji rob6t naig
do obowizkéw Wykonawcy.

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtbwne prony by¢ ustabilizowane w sposéb
trwaty, przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azaldowhzane
do punktow pomocniczych, pdionych poza granicrobét ziemnych.

Maksymalna odlegk& migdzy reperami roboczymi wzdiutrasy kanalizacji w terenie
ptaskim powinna wyno&i500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by
odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji. Repery robocze ngleatlary¢ poza
granicami rob6t zwizanych z wykonaniem trasy drog i obiektow towarzgygzh. Jako
repery robocze mima wykorzystd punkty state na stabilnych, istrieych budowlach
wzdtuz trasy drdg i stanowisk postojowych. O ile brakichkpunktéw, repery robocze naje
zalazy¢ w postaci stupkdéw betonowych lub grubych ksztatibdw stalowych osadzonych w
gruncie w sposob wykluczajy osiadanie, zaakceptowany przez Zamaejo.
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Rzedne reperdw roboczych naleokresla¢ z talky doktadndcia, abysredni bhd niwelacji
po wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stogupiwelacg podwojra w nhawigzaniu
do reperéw pastwowych. Repery robocze powinny bwyposaone w dodatkowe
oznaczenia, zawiekgje wyra&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy repera i jegoganej.

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektows oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamaycefo przy wykorzystaniu sieci poligonizacji
panstwowej albo innej osnowy geodezyjnej, gkvaej w dokumentacii projektowej lub przez
Zamawiajcego. G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
posrednich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniayrdsecz
nie rzadziej ni co 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczone] syt w stosunku do dokumentacii
projektowej nie mge by wicksze nk 5 cm. Rzdne niwelety punktow osi trasy naje
wyznaczy z doktadndgcia do | cm w stosunku do ednych niwelety okrelonych

w dokumentacji projektowej. Usuwtie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko wovecza
gdy Wykonawca robot zagti je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wnezonych
poza granig robot.

6.KONTROLA, BADANIA ORAZ ODBIOR WYROBOW | ROBOT
BUDOWLANYCH

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwrzanych z odtworzeniem trasy i punktow
wysokaciowych naley prowadzé wedlug ogdlnych zasad oktenych w
instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4,5,6,7) zijge z wymaganiami podanymi w
niniejszej specyfikaciji.

Odbiér robdt zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie ppsje na podstawie
szkicow i dziennikédw pomiaréw geodezyjnych lub miadtu z kontroli geodezyjnej,
ktére Wykonawca przedktada Zamaw@gmu.

7.WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT
Wymagania podano w ST D-00.00.00 ¢g&zogdlna”.

8.0DBIORY ROBOT BUDOWLANYCH

ST D-00.00.00 ,Czs¢ ogolna" odbidr robdt zwranych z odtworzeniem trasy w terenie
nastpuje na podstawie szkicow i dziennikdw pomiarow deoyjnych lub protokotu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedkiZdanawiajcemu.

9.ROZLICZENIE ROBOT
Wymagania podano w ST D-00.00.00 g&zogolna”.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

[0.1.Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa jak w ST D-00.00.00 &&zgoina”.

10.2.Normy, akty prawne, aprobaty techniczne i innelokumenty i ustalenia techniczne
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1. Instrukcja techniczna 0-1.  OgOlne zasady wykonywpraa geodezyjnych

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inygistGtéwny Urzd Geodezji
i Kartografii, Warszawa 1979

3. Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozi@GuGiK 1978

4. Instrukcja techniczna G-2. Wysakmwa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983

5. Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i vkggsoiowe, GUGIK 1979

6. Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, (BUK983

7. Wytyczne techniczne G-3.1.  Osnowy realizacyjne, BUG83
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