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D-02.01.01 WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH

1.CZESC OGOLNA
1.2.Przedmiot i zakres robét obgtych specyfikacp

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techn&zns wymagania dotyege wykonania i
odbioru liniowych rob6t ziemnych zawianych ulicy Dalekiej w zakresie wykonania wykopow
w gruntach nieskalistych.

Zakres robot zostat olteny w ST D- 02.00.01 w pkt. 1.2.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycasad prowadzenia robot ziemnych w
czasie przebudowy drogi i obejmujykonanie wykopéw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okr&lenia podstawowe
Podstawowe oki&enia zostaty podane w ST D-02.00.01 pkt. 1.4
1.5. Ogolne wymagania dotyezxe robot

Ogoblne wymagania dotygze robét podano w ST D-02.00.01 pkt. 1.5.

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakoprowadzonych robot i za ich zgodaa
Dokumentacj Projektow oraz instrukcjami Zamawiggego.

2. WYMAGANIA DOTYCZ ACE MATERIALOW /GRUNTY /

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogdblne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudav ST D-
00.00.00 , Wymagania ogolne ” pkt 2.

Materiat wystpujacy w podizu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedzie stanowit
podiaze nawierzchniZgodnie z Katalogiem typowych konstrukcji nawiemcipodatnych i
potsztywnych [12] powinien charakteryzoévsic grum nasnosci G;. Gdy podiae nawierzchni
zaklasyfikowano do innej grupy #mosci, nalery podiaze doprowadzi do grupy nénosci G,
zgodnie z dokumentacja projektgwST.

3. WYMAGANIA DOTYCZ ACE SPRZETU
3.1. Ogolne wymagania dotyegce spratu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w ST D-00.00.00 , €z ogdllna" pkt. 3.
oraz ST D-02.00.01. pkt 3.
Sprat wykorzystywany przez Wykonawgpowinien by sprawny technicznie i gwarantosva
wykonanie robot z wigiwa jakdscia.
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4 WYMAGANIA DOTYCZ ACE SRODKOW TRANSPORTU
4.1. Ogolne wymagania dotyegce transportu

Ogdblne wymagania dotygee transportu podano w ST D-00.00.00 ,Wymagagalne”
pkt. 4 oraz w ST D-02.00.01. pkt. 4.

5. WYMAGANIA DOTYCZ ACE WYKONANIA ROBOT ZIEMNYCH
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogdlne zasady wykonania rob6t podano w ST0MDO.00 ,Czs¢ ogdlna" pkt. 5.

oraz w ST D-02.00.01 pkt. 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantoveh stateczn& w catym okresie
prowadzenia robét, a naprawa uszkddzeynikajacych z nieprawidiowego uksztattowania
skarp wykopu, ich podetia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza
Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki sposob, aby grunty ozrym stopniu
przydatndci do budowy nasypow byty odspajane oddzielnie,pas®b uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadem
warstw geotechnicznych, wymaga zgodyyimera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimponwby bezpdrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odktad. O ile IN dapuczasowe skladowanie odspojonych
gruntéw, naley je odpowiednio zabezpieazprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.2. Wymagania dotycgce zagszczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdrabemnych powinno spetiia
wymagania, dotyege minimalnej wartéci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych
robo6t ziemnych

Minimalna wartd¢ Is dla:

Strefa drogi

Korpusu kategoria ruchu KR3-KR6 kategoria ruchu KRR
Goérna warstwa o gruloi 1,00 1,00

20 cm

Na gkbokadsci od 20 do 50
cm od powierzchni robot
ziemnych

1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyil spetniag wymaganego wskaika
zag:szczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni nale je dogscic do wartdci |,
podanych w tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie magby¢ oskagnigte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntdw rodzimych, to nafepodjpé srodki w celu ulepszenia
gruntu poditaga, umaliwiajacego uzyskanie wymaganych waowskanika zagszczenia.
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Mozliwe do zastosowanidrodki, o ile nie g okrelone w ST, proponuje Wykonawca i
przedstawia do akceptacjizynierowi.

Dodatkowo mana sprawdz nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni rob6t ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatceniagdodnie z PN-02205:1998

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszcza ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébevarstwy gruntu
(nadkitadu) powsej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapza si po nim jedynie
ruch maszyn wykonagych £ czynn@g¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny
ruch pojazdow, ktore nie spowodujszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodzepowierzchni robét ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkéw obeiza Wykonawe robét ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogdlne zasady kontroli jakdci robét

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D-00.00.00 ,#&ogdlna" pkt. 6.
oraz w ST D-02.00.01. pkt 6.

6.2. Kontrola wykonania wykopéw

Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzeniadrgsci z wymaganiami okigonymi
w dokumentaciji projektowej i ST. W czasie kontsitzegdla uwag; nalezy zwrock na:

a) sposob odspajania gruntéw nie pogargaajch wiaciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot iiggozakaczeniu,

d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykezenie),

e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \aga okreslonych w pkt. 5.2.

7. WYMAGANIA DOTYCZ ACE PRZEDMIARU | OBMIARU ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w ST DMO0 ,Wymagania ogoélne” pkt. 7.
oraz w ST D-02.00.01 pkt. 7.

7.2. Obmiar robét ziemnych
Jednostka obmiarawjest n (metr szécienny) wykonanego wykopu.

8. ODBIORY ROBOT BUDOWLANYCH

Ogolne zasady odbioru robét podanow ST @®OO ,Wymagania ogélne” pkt. 8.
oraz w ST D-02.00.01. pkt.8.

Roboty ziemne uznaje ¢siza wykonane zgodnie z dokumengagprojektows, ST i
wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg pkt. 6
daty wyniki pozytywne.
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9.ROZLICZENIE ROBOT

Ogolne zasady rozliczenia robot podano w [500.00.00 ,Czs¢ ogolna™ pkt. 9. oraz

w ST D-02.00.01 pkt. 9.

Cena wykonania 1 frwykopéw w gruntach nieskalistych obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- oznakowanie robat,

- wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp ddktad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalun

- odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,

- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,

- zagszczenie powierzchni wykopu,

- przeprowadzenie pomiardw i badalaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji
technicznej,

- rozplantowanie urobku na odktadzie,

- wykonanie, a naspnie rozebranie drog dojazdowych,

- rekultywacg, terenu.

UWAGA:

We wszystkich przypadkach koszt ewentualnej uagiz wlicza Wykonawcaw cerg
wykonania robot i nie podlega on ednej zaptacie.

10.DOKUMENTY ODNIESIENIA

|0..Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa jak w ST D-00.00.@0z¢$¢ ogoélna”.

10.2.Normy, akty prawne, aprobaty techniczne :

Spis przepiséw zwrzanych podano w ST D-02.00.01 pkt. 10.
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